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平行平板の解析
2006.12.8 平野拓一 （東京工業大学）
1. 方形導波管の規格化固有モード関数
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2. 固有モード

2.1 TE(H)モード
2.1.2 斉次方程式の解
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(i) 領域1(上の層)
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(ii) 領域2(下の層)
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2.1.3 境界条件の適用
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2.2 TM(E)モード

2.2.2 斉次方程式の解
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(i) 領域1(上の層)


[image: image26.wmf])

sin(

)

cos(

1

1

1

y

k

B

y

k

A

c

c

e

+

=

y


(ii) 領域2(下の層)
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2.2.3 境界条件の適用
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